Reconhecimento de Simbolos
para o Ensino de LIBRAS

Rodrigo do Nascimento Siqueira

Visao Computacional



Introducao

Linguagem Brasileira de Sinais (LIBRAS), fornece uma forma padrdo de comunicagao
através de gestos e simbolos, possibilitando assim uma maior interacdo social aos

deficientes.

Porém mesmo com a criagdo das linguagens de sinais problemas ainda sao
encontrados, como a falta de conhecimento e dominio pela maioria das pessoas que nao
possuem deficiéncia auditiva.



O trabalho pretende mostrar uma imagem estatica de um simbolo em LIBRAS, pegar a

imagem da webcam e comparar para saber se a pessoa esta fazendo sinal de forma
correta.
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Metodologia:

Normalizacao de cor:

Diminuir o efeito de iluminacao

Segmentacgao de pele:

utilizando YCbCr

Detecc¢ao de braco:

Deteccao de face e deteccao de Contornos



Metodologia

Extracao de caracteristicas

Detecgdo das pontas dos dedos: os pontos do contorno do braco que sao identificados
como as pontas dos dedos da mdo sdo os que possuem os angulos mais agudos
formados entre cada ponto do contorno. Utiliza-se fecho convexo.



Metodologia

(a) Possiveis Pontos de Interesse (b) Filtragem por Distancia do Fecho Con-
vexo




Metodologia

Extracao de caracteristicas

Deteccao da mao e da palma da mao: os respectivos centros serdo encontrados e
a distancia entre eles indicard o quao a mao estd aberta ou fechada naquele
momento. Para a detec¢cdo da palma da mao, foi utilizado o algoritmo para a
deteccdo do fecho convexo no poligono formado pelo contorno do braco.

Para a detec¢do da mao inteira, utilizamos os pontos referentes as pontas dos
dedos e os pontos de profundidade inferiores.



Metodologia

(a) Circunferéncia da Palma da Mao (b) Centros e Circunferéncias da Mao e
Palma da Mao




Metodologia

SVM - Suport Vector Machine
Classifica¢ao
Numero de dedos ativos. Retiradas da etapa de detec¢ao das pontas dos dedos.

Distancia entre os centros da palma da mao e da mao. Retiradas da etapa de deteccao de mao e palma da
mao.

Numero de pontos de profundidade. Retirada apds a aplicagdo do algoritmos de Fecho Convexo e
Defeitos Convexos.

Presenca ou nao de uma circunferéncia oca na formagao do simbolo. Retirada da etapa de detec¢do do
contorno.



Resultados Preliminares
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